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Curvas	M..205

Especificação	do	freio	série	M..

Tipo	do	motor	 Unidade	 M..A105	 M..A145	 M..A205
Alimentação	±10% VCC 24 24 24

Corrente	à	20°C A 1.1 1.8 1.65

Resistência	à	20°C Ohm 22 13.2 14.5

Torque	de	frenagem	estático Nm 10 28 120

Tempo	máximo	de	fechamento ms 250 250 150

Tempo	máximo	de	abertura ms 100 100 80

Momento	de	inércia kgmm2 62.5 195 1000

Peso kg 3 5 14

Tipo  Spring Spring PM

 Tipo	de	 	Valores	de	acréscimo	à	inércia	já	existente	do	eixo	(kgmm2)								1)
	 aumento	 		 	 Tamanho	
	 de	inércia 105	 	 145	 205
 M 140  790 4400 

 ML 530 2) 1770 3) 12100 4)

Acréscimo	de	momento	de	inércia	série	M..

1) Para cálculo total da inércia do eixo, somar o valor da coluna de momento de inércia da tabela série M.. páginas 33, 34, 35 e 36.
2)	Não disponível para motores Tipo 8.
3)	Não disponível para motores Tipo 28.
4)	Não disponível para motores Tipo 90.

Catálogo 6002-4 BR
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Série	SM..	-	Motores

Motor	 Tipo	 LM	/	LB	/	LE	/	LBE	 SF	 IM	 Flange	 DF	 F	 D	 L	 bxhxi	 t1	 V	x	Z	 QF	 	 C	x	S	 G
	 Peso

	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 kg
SM..42 0.35 100 /—/ —/— 6 - 5 3.2 50 9 25 - - M3x9 42 Ø30 j6x2.5 57 1

SM..60 1.4
 129.5 / 161.0 / 163.0 / 209 / 7 40 8 5.5 63 9 20 3x3x16 10.2 - 60 Ø40 

h6x2.5
 74 1,5

  142.5 / 187.5    5 6 75 11 23 4x4x18 12.5 M4x10 70 Ø60  90 

SM..82 3 163.5 / 206.5 / 183.5 / 226.5 10 40
 8 6.5 100 14 30 5x5x25 16 M5x12.5 82 Ø80 

h6x3.5
 112 3,6

     5 9 115 19 40 6x6x30 21.5 M6x16 100 Ø95  135

SM..100 6 191.5 / 238.5 / 211.5 / 258.5 10 40 5 9 115
 19 40 6x6x30 21.5 M6x16 

100 Ø95 h6x3.5 135 4,7
        24 50 8x7x40 27 M8x19

     8 9 130 19 40 6x6x30 21.5 M6x16 115 Ø95  156

SM..115 10 220/265/ 220 / 265 10 41.5 7 11 130 24 50 8x7x40 27 M8x19 130 Ø110 h6x3.5 156 7,7

     5 11 165 28 60 8x7x50 31 M10x22 145 Ø130  196.5

        19 40 6x6x30 21.5 M6x16 

SM..142 15 243 / 293 / 243 / 293  12 41.5 5 11 165 24 50 8x7x40 27 M8x19 142 Ø130 h6x11 192.5 13

        28 60 8x7x50 31 M10x22 

	Comprimento	do	Motor	 Freio	 Encoder	A6	/	A7	/	C6	/	C7	1)

 LM	 -	 -

 LB	 	 -

 LE  -

 LBE

Valores	em	mm

SM.. Conexão	tipo	2ID

SM..42 Conexão	tipo	0	V

Dimensões	SM..

Catálogo 6002-4 BR
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Série	M..105

opção	-	A6	/	A7 opção	-	C6	/	C7

Série	SM..60	com	encoder

Valores	em	mm

Motor	 Tipo	 LM	/	LB	/	LE	/	LBE	 SF	 IC	 Flange	 DF	 F	 D	 L	 bxhxi	 t1	 V	x	Z	 QF	 	 C	x	S	 	 G
 2 186 / 250 / 206 / 260 

M..105	 04 (02 ML) 229 / 293 / 250 / 304   5 9.5 115      
105 Ø95  h6x3.5 140

flange	5/14 06 (04 ML) 273 / 337 / 294 / 348   14 M8      

 08 (06 ML) 317 / 381 / 338 / 392 
10 90

    19 40 6x6x30 21.5 M6x16    

 2 186 / 250 / 206 / 260      24 50 8x7x40 27 M8x19 

M..105 04 (02 ML) 229 / 293 / 250 / 304   6 9 130      116 Ø110  h6x3.5 155

flange	6/9 06 (04 ML) 273 / 337 / 294 / 348   9 7 100      96 Ø80  h6x3.5 128

 08 (06 ML) 317 / 381 / 338 / 392

 Comprimento com opção V LM	+	34	mm
 Comprimento com opção SV LM	+	64	mm
 Alimentação	 24	VCC

Dimensões	M..105

Servomotores
Séries	M	e	SM
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Valores	em	mm

	 	 M..145	 M..205
 Comprimento com opção V LM	+	44	mm	 LM	+	54	mm
 Comprimento com opção SV LM	+	97	mm	 LM	+	109	mm
 Alimentação	 230VCA 230VCA

Motor	 Tipo	 LM	/	LB	/	LE	/	LBE	 SF	 IM	 IC	 Flange	 DF	 F	 D	 L	 bxhxi	 t1	 V	x	Z	 QF	 	 C	x	S	 	 G
 4 200 / 274 / 220 / 294 

 08 (04 ML) 231 / 305 / 251 / 325    
5 11.5  24 50 8x7x40 27 M8x19

    

M..145 15 (08 ML) 292 / 366 / 312 / 396 12 125 103   165      145 Ø130  h6x3.5 200

 22 (15 ML) 354 / 428 / 374 / 448    
14 M10  28 60 8x7x50 31 M10x22

   

 28 (22 ML) 416 / 490 / 436 / 510              

 28 273 / 372 / 293* / 392*       

M..205
 50 (28 ML) 342 / 441 / 362* / 461* 

18 172 132 5 14 215
 38 80 10x8x70 41 M12x32 

205 Ø180  h6x4 250
 70 (50 ML) 411 / 510 / 431* / 530*       42 110 12x8x100 45 M16x40   

 90 (70 ML) 480 / 579 / 500* / 599*              

 75 328 / - / - / -       

M..265
 150 435 / - / - / - 

35 - - 9 19 300
 

48 114 14x9 51,5 M20x40
 

266 Ø250  - 342
 220 542 / - / - / -   

 285 568 / - / - / -              

Série	M..145	e	M..205

Dimensões	M..145	/	M..205

Catálogo 6002-4 BR
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         Cabo  Cabo Cabo Cabo
	 	 Velocidade	 Torque	 Corrente	 Potência	 	 Código	 	 potência		 potência	 resolver	 resolver
	 Alimentação	 nominal		 nominal	 nominal	 nominal	 Inércia	 incompleto	 Kit	 aplicação	 aplicação	 aplicação	 aplicação
Motores	sem	freio	 (VCA)	 (rpm)	 (Nm)	 (Aeff)	 (kw)	 	(Kgcm2)	 do	drive	 conexão	 fixa	 móvel	 fixa	 móvel

SMH60601.45112ID654
 230 3300 1,2 1,5 0,41 0,302 C3S025V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 6000 0,8 0,99 0,50 0,302 C3S015V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH601051.45112ID654
 230 6000 1,12 2,4 0,70 0,302 C3S025V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 10500 0,4 0,85 0,44 0,302 C3S015V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH8260038142ID654
 230 3300 2,4 2,8 0,83 1,4 C3S063V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 6000 1,7 2 1,07 1,4 C3S038V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH8275038142ID654
 230 4300 2,6 3,8 1,17 1,4 C3S063V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 7500 0,6 0,9 0,47 1,4 C3S038V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH10056065192ID654
 230 3000 5 4,9 1,57 3,36 C3S063V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 5600 2,5 2,4 1,47 3,36 C3S038V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH10075065192ID654
 230 4500 3,5 5,5 1,65 3,36 C3S063V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 7500 0,6 0,9 0,47 3,36 C3S075V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH11530107242I654
 230 1600 9 5,4 1,51 9 C3S063V2F10 ZBH02/01 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 3000 8 4,8 2,51 9 C3S075V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH11556107242I654
 230 3000 8 8,4 2,51 9 C3S100V2F10 ZBH02/02 MOK56/nn MOK57/nn REK42/nn REK41/nn

 400 5600 6 6,3 3,52 9 C3S075V4F10 ZBH02/02 MOK55/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

SMH14230155242I654
 230 1800 13,3 8,6 2,51 14 C3S100V2F10 ZBH02/02 MOK56/nn MOK57/nn REK42/nn REK41/nn

 400 3000 12,5 8,1 3,93 14 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK56/nn MOK57/nn REK42/nn REK41/nn

SMH14256155242I654
 230 3000 12,5 13,4 3,93 14 C3S150V2F10 ZBH02/02 MOK56/nn MOK57/nn REK42/nn REK41/nn

 400 5600 9,2 9,8 5,39 14 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK56/nn MOK57/nn REK42/nn REK41/nn

MH14530155243I654
 230 1600 14,3 8,5 2,40 16 C3S100V2F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

 400 3000 12,7 7,5 3,99 16 C3S075V4F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK54/nn REK42/nn REK41/nn

MH14545155243I654
 230 2500 13,6 12,5 3,56 16 C3S150V2F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn

 400 4500 9,8 9,1 4,62 16 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn

MH14530225243I654
 230 1600 20,8 12,1 3,48 21,5 C3S150V2F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn

 400 3000 17,3 10,1 5,43 21,5 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn
MH14545225243I654 400 4500 11,6 10,8 5,47 21,5 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn
MH20520285383I654 400 2000 27,3 12,3 5,72 50 C3S150V4F10 ZBH02/02 MOK60/nn MOK63/nn REK42/nn REK41/nn
MH20530505383I654 400 3000 41,7 26,8 13,10 80 C3S300V4F10 ZBH02/03 MOK61/nn MOK62/nn REK42/nn REK41/nn
MH20520705383I654 400 2000 62,9 26,9 13,17 110 C3S300V4F10 ZBH02/03 MOK61/nn MOK62/nn REK42/nn REK41/nn

	 	 Velocidade	 Torque	 Corrente	 Potência	 	 Código	 	
	 Alimentação	 nominal		 nominal	 nominal	 nominal	 Inércia	 completo	 Cabo	potência	
Motores	sem	freio	 (VCA)	 (rpm)	 (Nm)	 (Aeff)	 (kw)	 	(Kgcm2)	 do	drive	 aplicação	fixa	 Cabo	resolver
SMB42600.35593M642 230 6000 0,15 0,4 0,09 0,13 SLVD2ND CAVOMOT1,5x10PF-F42 CAVORESx10PM-SSLVDN

SMB60601.45113M654
 230 3000 1,2 1,5 0,38 0,03 SLVD2ND CAVOMOT1,5x10PF-S60 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 6000 0,8 0,99 0,50 0,03 HID2DE CAVOMOT1,5x10PF-S60 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

SMB8260038143M654
 230 3300 2,4 2,8 0,83 1,4 SLVD5ND CAVOMOT1,5x10PF-S82 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 6000 1,7 2 1,07 1,4 HID2DE CAVOMOT1,5x10PF-S82 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

SMB10056065193M654
 230 3000 5 4,9 1,57 3,36 SLVD5ND CAVOMOT1,5x10PF-S100 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 5600 2,5 2,4 1,47 3,36 HID5DE CAVOMOT1,5x10PF-S100 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

SMB11556107243M654
 230 3000 8 8,4 2,51 9 SLVD10ND CAVOMOT1,5x10PF-S115 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 5600 6 6,3 3,52 9 HID8DE CAVOMOT1,5x10PF-S115 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

SMB14230155243M654
 230 1800 13,3 8,6 2,51 14 SLVD10ND CAVOMOT2,5x10PF-S142 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 3000 12,5 8,1 3,93 14 HID8DE CAVOMOT2,5x10PF-S142 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

SMB14256155243M654
 230 3000 12,5 13,4 3,93 14 SLVD15ND CAVOMOT2,5x10PF-S142 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 5600 9,2 9,8 5,39 14 HID10DE CAVOMOT2,5x10PF-S142 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

MB14545155243M654
 230 2500 13,6 12,5 3,56 16 SLVD15ND CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 4500 9,8 9,1 4,62 16 HID10DE CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

MB14530225243M654
 230 1600 20,8 12,1 3,48 21,5 SLVD15ND CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 3000 17,3 10,1 5,43 21,5 HID10DE CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

MB14530285243M654
 230 1600 25 15 4,19 27 SLVD15ND CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 3000 17,8 10 5,59 27 HID10DE CAVOMOT2,5x10PF-S145 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

MB20530285383M654
 230 1700 25,5 17 4,54 50 SLVD17ND CAVOMOT2,5x10PF-SL205 CAVORESx10PM-SSLVDN

 400 3000 24 16 7,54 50 HID16DE CAVOMOT6,0x10PF-SL205 CAVORESx10PM-SHIDRIVE
MB20530505383M654 400 3000 41,7 26,8 13,10 80 HID35DE CAVOMOT6,0x10PF-SL205 CAVORESx10PM-SHIDRIVE
MB20520705383M654 400 2000 61,25 25 12,83 110 HID25DE CAVOMOT6,0x10PF-SL205 CAVORESx10PM-SHIDRIVE
MB20530905383M654 400 3000 61,6 39,7 19,35 140 HID45DE CAVOMOT10,0x10PF-SL205 CAVORESx10PM-SHIDRIVE
MB2653022094831654 400 3000 114 63,9 35,81 490 HID45DE CAVOMOT10,0x10PF-S265 CAVORESx10PM-SHIDRIVE

Sugestões	de	configurações

1) 2)

1)

2) 2) 2)

1)

1) Ver página 6 para codificação completa.
2) Ver página 27 tabela comprimento para codificação completa. Exemplo: de MOK55/nn para MOK55/02.

1) Dimensão do cabo de 10 metros, para outros comprimentos, verificar código completo na página 27.

Servomotores
Séries	M	e	SM
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Conexões para sinais de campo podem ser realizadas de 
forma rápida, segura, confi ável, modular e descentralizada 
com o PIO.

•	Os	PIOs	integram-se	em	diferentes	protocolos	de	
 comunicação:
 - Profi bus;
 - CANopen;
 - DeviceNet;
 - Ethernet TCP/IP (Modbus/TCP - Ethernet/IP).
•	Design	compacto;
•	Contatos	intrinsicamente	seguros;
•	Diferentes	níveis	de	tensão	podem	ser	combinados.

Parker	I/o	System

Dados	técnicos

	Código		 Descrição	
  Acoplador CANopen, 10k..1Mbaud máx. 512 bytes de entrada e 512 bytes de saída (não pode ultrapassar 64 módulos 
 PIo	-	337 de entradas e saídas)
  Dimensões (mm) 51 (largura) x 65 (altura) x 100 (profundidade)

 
PIo	-	347

  Acoplador CANopen Fieldbus Coupler, versão econômica máx. 32 bytes de entrada e 32 bytes de saída *
  Dimensões (mm) 50 (largura) x 65 (altura) x 97 (profundidade)

 
PIo	-	600

  Acoplador fi nal da rede
  Dimensões (mm) 12 (largura) x 64 (altura) x 100 (profundidade)

 PIo	-	602 
 Módulo alimentação 24 VCC

  Dimensões (mm) 12 (largura) x 64 (altura) x 100 (profundidade)

Módulos	de	entradas	e	saídas

outros	módulos

	 	 Entradas	digitais	 	 	 Saídas	digitais	 	 	 Entradas	analógicas	 	 Saídas	analógicas

	 PIo-400	 PIo-402	 PIo-430	 PIo-501	 PIo-504	 PIo-530	 PIo-456	 PIo-468	 PIo-480	 PIo-550	 PIo-552	 PIo-556

Números	de	E/S	 2 4 8 2 4 8 2 4
 2 

2 2 2         (opto isoladas)

Extensão	de		
2 bits 4 bits 8 bits 2 bits 4 bits 8 bits 2*2 bytes 4*2 bytes 2*2 bytes 2*2 bytes 2*2 bytes 2*2 bytesdados

Conexão	/	 2-4 fi os 2-3 fi os Fio simples    Entradas Entradas Entradas 
Resolução	 chaveamento chaveamento chaveamento  Saída transistor 24V  diferenciais / a 1 fi o / diferenciais / - / 12 bits - / 12 bits - / 12 bits
 positivo positivo positivo    12 bits 12 bits 14 bits

 DC - 3V a + 5V DC - 3V a + 5V DC - 3V a + 5V
Sinal DC 15V a 30V DC 15V a 30V DC 15V a 30V  0.5 A  ± 10 V 0V-10V 0mA-20 mA 0V-10V 0mA-20 mA ±10 V
 4.5 mA 4.5 mA 2.8 mA  

Dimensões	(mm)      12 (largura) x 64 (altura) x 100 (profundidade)

Para dados dos PIOs Profi bus, Devicenet e Ethernet, consultar a fábrica.

* Necessário utilizar módulo de alimentação PIO 602.

Catálogo 6002-4 BR
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Drive/Controlador	série	oEM/E-AC

A série OEM750 de drives/controladores micro-passo
é ideal para controle de motores de passo com 
movimentos suaves de baixo custo.

Com fonte de alimentacão integrada o drive E-AC é uma 
solução compacta e econômica para o acionamento 
preciso de motores de passo. 

Codificação

1  

2
14  

15

243W

3

2

5

8

6

+5V

464W

5
11

+5V

21

2
1

16

15

BS170

4N35

23
11

16  

17

7
8

681W

10

9

3
4

ILQ2681W 14

13

+5V

10kW

HPCL-2631

464W

12

243W
HCPL-2601

ILQ2

ILQ2

ILQ2

+5V

464W

+5V

6

Conexão Interna

Entrada de Passo +

Entrada de Passo -

Entrada de Direção +

Entrada de Direção -

Saída de Falha -

Saída de Falha +

Entrada Remota +

Entrada Remota -

Entrada de Shift +

Entrada de Shift -

Entradas/Saídas

Conector Fêmea
de 25 Pinos 
no OEM750/E-AC

9

oEM750/E-AC oEM750X-M2

7

17  

16

Tx

Rx

1  

2  

3  

4  

5  

6  

8

9
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14  

15

19  
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25  
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N.F.

N.F.

N.A.

N.F.

N.F.

N.F.

Entrada de 
Limite Horário

Saída de 
Direção

Saída de
Passo

Entrada de 
Limite Anti-horário

Home

Reservado

GND

Saída 2

Saída de Falha

Saída 1

Sequência 1

Sequência 2

Sequência 3

Desligar

Encoder Canal A

Encoder Canal B

Encoder Canal Z

N.F.

N.F.

N.F.

Entrada Trigger 1

Entrada Trigger 2

Entrada Trigger 3

N.F.

N.F.

N.F.

Sel. Endereço 1

Sel. Endereço 2

Sel. Endereço 3

R
S-
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D
riv

e
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o

D
riv

e
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cr
av

o
Eq

ui
pa

m
en

to
 d

o 
U
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ár

io

Instalação

Pino	 1	 2	 3	 4	 5	 6	 7	 8

Sinal Linha Neutro GND GND motor A+ A- B+ B-

Pinagem	do	terminal	E-AC Pinagem	dos	terminais	oEM750	e	oEM750X

Pino	 1	 2	 3	 4	 5	 6	 7	 8	 9

Sinal - REF CURR +VCC -VCC A+ A- B+ B-

	 Código	 Descrição
 oEM750 Drive de potência (amplificador)
  alimentação 24-75 VCC

 oEM750X-M2 Drive de potência (amplificador) e placa de controle
  alimentação 24-75 VCC

 E-AC Drive de potência (amplificador)
  alimentação 95-132 VCA

Utilizar dissipador caso o painel possa chegar a 40°.
Somente para série OEM, a série E-AC já possui dissipador e fonte de
alimentação incorporado.

∆

Acessórios

	 Código		 Descrição	
 oEM-HS1 Dissipador de calor para corrente do drive até 5A

 oEM-HS2 Dissipador de calor para corrente do drive até 7.5A

 1825-0240 Fonte de alimentação 75V para OEM750

∆

Motores de passos e drives
Série	oEM/E-AC

Catálogo 6002-4 BR
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Informações	gerais

Série

Alimentação
 24-75 VCC a 2.0 Arms (necessita fonte 

95-132 VCA, monofásico 50/60 Hz
 24-75 VCC a 2.0 Arms (necessita fonte

 de alimentação externa)  de alimentação externa) 

Performance

Precisão
 ±5 arc mín. (0.0833°) típico (sem carga-bidirecional com motores Parker. Outros motores podem apresentar precisão diferente).

 ±1 arc mín. (0.167°) típico (somando-se da precisão sem carga) com carga de atrito igual a 1% do torque nominal).

Repetibilidade ±5 Arc Sec (0.0014°) típico (sem carga uma revolução retornando ao ponto pela mesma direção).

Histerese Menos de 2 Arc min. (0.0334°) sem carga-bidirecional

Resolução
 16 possibilidades: 200, 400, 1000, 2000, 5000, 10000, 12800, 18000, 20000, 21600, 25000, 25400, 25600, 36000, 50000, 

 50800 ppr

Forma	de	onda	selecionável Selecionável possibilitando maior suavidade: Puro Seno; -4%, -6%, -8%, -10% 3ª harmônica.

Programação
   3 Fios (Tx, Rx, Gnd), 9.600 brate, 8 bits, 
   1 stop bit, sem paridade). 
Interface	RS-232C   Até 255 OEM750X podem ser controlados
   de uma única porta principal RS-232C em
   configuração daisy chain

   3 sequências (seleção e execução de 
   programas).
   3 triggers, 1 homing, 2 fim de curso - nível
 Não possui programação  alto 2.5 - 5.0V; baixo = 0 - 0.8 V. 
Entradas   Entrada para encoder A, B e Z
   single-ended, nível Baixo =
   0 - 0.8 V; Alto = 2.0 - 5.0 V, frequência
   máxima
   160 kHz (pré-quadrante)

   2 Programáveis (máxima 24 mA) e 1 de
Saídas   falha (máxima 50mA)

Amplificador
Tipo 20kHz frequência fixa, ciclo variável com modulação de pulso (PWM) controle de corrente, com chopper bipolar

Número	de	fases	 2

Corrente	de	saída 0,2 - 7,5 A pico/fase (selecionável) 0,02 - 3,5 A pico/fase 0,2 - 7,5 A pico/fase (selecionável)

Redução	de	corrente 25%, 50% ou 75% da corrente do motor 50% da corrente do motor selecionada 25%, 50% ou 75% da corrente do motor
(stand	by) selecionada  selecionada

Frequência	de	corte	
20 kHz(chopper)

Taxa	máxima	de	pulso 2 MHz máximo; velocidade máxima 50 rps

Entrada	de	pulso
 Largura mínima de 200 nsec; provido pelo usuário, que deve garantir mínimo de

 6.5 mA, máximo de 15 mA

 Provido pelo usuário, deve garantir mínimo de 6.5 m A, máximo de 15 m A   

Entrada	de	direção
 Nível lógico alto = rotação positiva (CW) - 3.5 - 5.0 V Possui gerador de pulso e direção interna

 Nível lógico baixo = rotação negativa (CCW - 0 - 0.4 V) Não necessitando de sinal externo
 Entrada deve permanecer estável por ao menos 200µseg antes do primeiro pulso 

 Coletor aberto/emissor, Vce = 70 VCC, Vce sat = 0.3 VCC, Ic = 10 mA (máx.) máxima  Saída	de	falha
 dissipação = 55 mW; conduzindo = drive ok, não conduzindo = falha

Proteção
Curto	circuito * Fase-fase, fase-terra

Subvoltagem Se alimentação cai abaixo de 24VCC Se alimentação cai abaixo de 85 VCA Se alimentação cai abaixo de 24 VCC

Sobretemperatura * Falha se a superfície posterior exceder 55°C. Temperatura máxima do ambiente (50°C). Refrigeração pode ser necessária

Umidade 0 a 95%, não-condensado

Dimensões 127 x 91 x 41 mm 135 x 110 x 48 mm 127 x 91x 41 mm

Peso	 340 g 545 g 340 g

Motores	aceitos
Tipo	 Duas fases híbrido magneto permanente, 1,8°

Número	de	condutores 4, 6 ou 8

Variação	da	indutância 0.2 mH - 8 mH
 0.5 mH - 50 mH recomendado 

0.2 mH - 8 mH  Máx. 100 mH

oEM750 E-AC oEM750X-M2
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Dimensões
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Motores de passos e drives
Série	oEM/E-AC
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Informações	gerais

Motores	de	passo	série	HV
Desenvolvidos para aplicações industriais, os motores 
de passo da série HV, apresentam alto desempenho em 
dimensões padronizadas.

Gabarito	de	codificação

Instalação

	 23	 NEMA 23

	 34	 NEMA 34

Flange

 1 1 stack

	 2	 2 stacks

	 3	 3 stacks

Nº	Stacks

	 01	 Eixo simples

	 02	 Eixo duplo

Eixo

 FL Condutores livres

	 10	 Cabo com 2,5 m

Conexão

- -H V

Ligação	em	série

Conecte amarelo e azul, laranja e marrom.

	 Modelo	 A+	 A-	 B+	 B-
	 HV	23	e	34	 Vermelho Preto Branco Verde

∆

Ligação	em	paralelo

	 Modelo	 A+	 A-	 B+	 B-
 
HV	23	e	34

 Vermelho Preto e Branco e Laranja 
  e azul amarelo marrom e verde

Considerar margem de torque de 50% para OEM e E-AC.

∆

Motores	 HV231	 HV232	 HV233	 HV341	 HV342	 HV343
Toque	estático 

0,68 1,17 2,1 3,88 7,7 9,07(Nm)
Inércia	do	rotor	 

0,128 0,275 0,476 1,402 2,708 4,008(kgcm2)
Corrente	do	drive

Série	Pico	(A) 1,76 1,38 1,76 3,87 4,26 5,03

Série	RMS	(A) 1,24 0,98 1,24 2,74 3,01 3,56

Paralelo	pico	(A) 3,52 2,76 3,52 7,74 8,52 10,06

Paralelo	RMS	(A) 2,49 1,95 2,49 5,47 6,02 7,11

Indutância	de	fase
Série	(mH) 5,49 12,28 15,35 15,44 25 12,19

Paralelo	(mH) 1,37 3,07 3,84 3,86 6,25 3,05

Resistência
Série	(ohms) 3,35 3,41 5,07 2,01 2,83 1,27

Paralelo	(ohms) 0,84 0,85 1,27 0,5 0,71 0,32

outros	dados
Toque	residual 

0,02 0,036 0,056 0,103 0,158 0,24(Nm)
Carga	axial	(kg) 5,91 5,91 5,91 11,36 11,36 11,36

Carga	radial 
6,82 6,82 6,82 17,73 17,73 17,732	cm	da	face	(kg)

Peso	do	motor	(kg) 0,48 0,68 1 1,75 2,7 3,84

Catálogo 6002-4 BR
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Gráficos	de	torque	e	velocidade

Série	HV	(NEMA	23	e	34)	-	Curvas	com	drive	oEM
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Série	HV	-	Curvas	com	drive	E-AC
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) 170VDC Séries 170VDC Paralelo 170VDC Full Step

Dimensões

20,57
±0,508

Ø 6,35
 +0,0000
  -0,0127

1,524

L

14,986

5,842
Flat

5,08 406,4
ref. 483

(4x) Ø 5,08 profundidade
Ø 38,1±0,0254

16,002 ref.

Ø 6,35
 +0,0000
  -0,0127 2500

25,4 ref.

-01 -FL
Eixo simples, condutores livres

-02
Eixo duplo

-10
Cabo com 2,5 m

Ligação terra

Opcional
parafuso

57,15 máx.

 

47,24 (4x)

HV	23

HV	34

Ø 12,7 +0,0000
  -0,0127

(4x) Ø 6,604 profundidade
Opcional parafuso

37,08
±1,016

(2X) 25,4

2,032

11,43±0,1524
(2x) 90°

10,16

406,4
ref. 483

Ø 0,12,7
 +0,0000
  -0,0127

28,702 ref.

25,4 ref.
2500Ø 73,025

±0,0254

85,59 máx.
69,59 (4x)

-01 -FL
Eixo simples, condutores livres

-02
Eixo duplo

-10
Cabo com 2,5 m

Comprimento	do	motor	HV	(mm)

	 HV231	 HV232	 HV233	 HV341	 HV342	 HV343

 43,94 55,12 78,74 66,04 96,01 127,0 

Dimensões em mm

∆
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Termo de garantia

A Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda, Divisão Automação, doravante denominada simplesmente Parker, garante os 
seus produtos pelo prazo de 12 (doze) meses, incluído o da garantia legal (primeiros 90 dias), contados a partir da 
data de seu faturamento, desde que instalados e utilizados corretamente, de acordo com as especificações contidas 
em catálogos ou manuais ou, ainda, nos desenhos aprovados pelo cliente quando tratar-se de produto desenvolvido 
em caráter especial para uma determinada aplicação.

Abrangência desta garantia

A presente garantia contratual abrange apenas e tão somente o conserto ou substituição dos produtos defeituosos 
fornecidos pela Parker. A Parker não garante seus produtos contra erros de projeto ou especificações executadas 
por terceiros.

A presente garantia não cobre nenhum custo relativo à desmontagem ou substituição de produtos que estejam 
soldados ou afixados de alguma forma em veículos, máquinas, equipamentos e sistemas. Esta garantia não cobre 
danos causados por agentes externos de qualquer natureza, incluindo acidentes, falhas com energia elétrica, uso 
em desacordo com as especificações e instruções, uso indevido, negligência, modificações, reparos e erros de 
instalação ou testes.

Limitação desta garantia

A responsabilidade da Parker em relação a esta garantia ou sob qualquer outra garantia expressa ou implícita, está 
limitada ao conserto ou substituição dos produtos, conforme acima mencionado.

ADVERTÊNCIA

SELEÇÃO IMPRÓPRIA, FALHA OU USO IMPRÓPRIO DOS PRODUTOS

DESCRITOS NESTE CATÁLOGO PODEM CAUSAR MORTE, 

DANOS PESSOAIS E/OU DANOS MATERIAIS.

As informações contidas neste catálogo da Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda. e seus distribuidores autorizados, 
fornecem opções de produtos para aplicações por usuários que tenham habilidade técnica. É importante que você 
analise os aspectos de sua aplicação, incluindo conseqüências de qualquer falha, e revise as informações que dizem 
respeito ao produto contido neste catálogo. 

Devido à variedade de condições de operações e aplicações para estes produtos, o usuário, através de sua própria 
análise e teste, é o único responsável para fazer a seleção final dos produtos e também para assegurar que o 
desempenho, a segurança da aplicação e os cuidados especiais requeridos sejam atingidos.

Os produtos aqui descritos com suas características, especificações e desempenhos são objetos de mudança pela 
Parker Hannifin Ind. e Com. Ltda., a qualquer hora, sem prévia notificação.

Garantia
Certificação Parker Hannifin

A Parker Hannifin
A Parker é líder global em tecnologias e sistemas de movimento e controle 
e tem sempre uma solução personalizada para proporcionar máxima 
rentabilidade aos setores agrícola, móbil, industrial e aeroespacial.

Especializada em desenvolver projetos customizados, a Parker é o único 
fornecedor capaz de integrar componentes pneumáticos, eletromecânicos, 
hidráulicos, de filtração, vedações e produtos para condução e controle de 
fluidos. 

O alto padrão de qualidade de nossos produtos garante excelente 
compatibilidade às linhas de produção, resultando em maior 
produtividade e menores custos com manutenção. 

Tudo sempre acompanhado de perto por uma equipe técnica altamente 
qualificada.  

Tecnologias de Movimento e Controle

Fluid & Gas Handling
Projeta, manufatura e comercializa componentes 
para condução de fluidos e direcionamento 
do fluxo de fluidos críticos, atendendo aos 
mercados agrícola, industrial, naval, transportes, 
mineração, construção civil, florestal, siderurgia, 
refrigeração, combustíveis, óleo e gás.

Aerospace
Líder em desenvolvimento, projeto, manufatura e 
serviços de sistemas de controle e componentes, 
atuando no setor aeronáutico, militar, aviação 
geral, executiva, comercial e regional,  sistemas 
de armas terrestres, helicópteros, geração de 
potência, mísseis e veículos lançadores.

Hydraulics
Projeta, manufatura e comercializa uma 
linha completa de componentes e sistemas 
hidráulicos para fabricantes e usuários de 
máquinas e equipamentos dos setores industrial, 
aeroespacial, agrícola, construção civil, 
mineração, transporte e energia.

Climate Control
Componentes e sistemas para controle de 
fluidos para refrigeração que proporcionam 
conforto e praticidade aos mercados agrícola, 
de refrigeração, alimentos, bebidas e laticínios, 
resfriamento de precisão, medicina e biociência, 
processamento, supermercados e transportes.

Pneumatics
Fornecimento de sistemas e componentes 
pneumáticos, de alta tecnologia, que aumentam 
a precisão e produtividade dos clientes nos 
setores agrícola, industrial, construção civil, 
mineração, óleo e gás, transporte, energia, 
siderurgia, papel e celulose.

Electromechanical
Fornecimento de sistemas e componentes 
eletromecânicos, de alta tecnologia, que 
aumentam a precisão e produtividade dos 
clientes nos setores da saúde, automobilístico, 
automação industrial, máquinas em geral, 
eletrônica, têxteis, fios e cabos.

Process Control
Alto padrão de precisão e qualidade, em 
projetos, manufaturas e distribuição de 
componentes, onde é necessário o controle 
de processos críticos nos setores químico/
refinarias, petroquímico, usinas de álcool e 
biodiesel, alimentos, saúde, energia, óleo e gás.

Filtration 
Sistemas e produtos de filtração e separação 
que provêm maior valor agregado, qualidade 
e suporte técnico aos clientes dos mercados 
industrial, marítimo, de transporte, alimentos e 
bebidas, farmacêutico, óleo e gás, petroquímica e 
geração de energia.

Sealing & Shielding
Vedações industriais e comerciais que melhoram 
o desempenho de equipamentos nos mercados 
aeroespacial, agrícola, militar, automotivo, 
químico, produtos de consumo, óleo e gás, 
fluid power, industrial, tecnologia da 
informação, saúde e telecomunicações. 

No Mundo
A Parker está presente em 48 países, com mais de 52.000 colaboradores 
diretos. Nossa rede de distribuição autorizada, a maior do segmento, conta 
com mais de 13.000 distribuidores, atendendo mais de 500.000 clientes em 
todo o mundo.

No Brasil
A Parker desenvolve uma ampla gama de produtos para o controle do 
movimento, fluxo e pressão. Presente nos segmentos industrial, móbil 
e aeroespacial, a Parker atua com as linhas de automação pneumática e 
eletromecânica; refrigeração industrial, comercial e automotiva; tubos, 
mangueiras e conexões; instrumentação; hidráulica; filtração e vedações. 

Ao todo, são 1.800 funcionários diretos e mais de 300 distribuidores 
autorizados em todo o país, oferecendo um excelente atendimento, 
material de treinamento e assistência técnica sempre que necessário.

www.parker.com


